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1. Indique detalladamente —utilizando un organizador gráfico (mapa conceptual, infografía, 
cuadro comparativo) la diferencia entre Domótica — Urbótica e Inmótica. 
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2. Realice una lista de elementos que solicitaría a los padres/tutores de sus alumnos para realizar 
un prototipo a escala de una casa que abra sus ventanas de día y las cierre cuando es de noche. 
Previamente realice una breve caracterización del contexto escolar y los alumnos a los cuales 
se dirigiría la acción mencionada, de acuerdo al área y nivel en el que se desempeña. 


Para un contexto socioeducativo donde la electricidad no sea un recurso escaso, como lo es en las escue- 


INTEGRADOR MÓDULO 6 - ROBÓTICA APLICADA LICATA CARUSO, DARÍO SALVADOR 


las rurales y sus habitantes aledaños, donde ocasionalmente utilizan energía solar y no tendría sentido 
implementar automatizaciones dada la racionalidad en su uso, si bien a pesar de que las automatiza- 
ciones requieren de menor potencia eléctrica es un gasto extra que puede ser utilizada en otras áreas. 
Para estos casos es preferible fomentar la educación en el sentido del cuidado en el uso y mal uso de la 
energía eléctrica, a la par de enseñar estas tecnologías y sus ventajas y desventajas. 


Entonces centrándose, en la escuela secundaria del pueblo de San Carlos en el cual utilizan la energía 
eléctrica proveniente de la única distribuidora, donde el único riesgo de padecer cortes sean los comu- 
nes a cualquier lugar o debido a posibles climas adversos. Las familias de las/os estudiantes pertenecen 
a poblaciones que en su mayoría trabajan la tierra y su sustento económico proviene de ella, con las 
necesidades básicas cubiertas incluyendo las comodidades tecnológicas actuales, como ser teléfonos 
celulares con internet. 


Por otro lado, en el pueblo San Carlos que está ubicado en los alrededores de los Valles Calchaquíes, 
generalmente no se acostumbra el uso de persianas, sino simplemente de ventanas traslúcidas y corti- 
nas, por lo cual sólo se tratará de enrollar cortinas. Como incentivo al uso de estas automatizaciones, 
es factible informarles sobre las ventajas lumínicas y solares del pueblo puesto que goza de un clima 
que le favorece al aprovechamiento de la energía solar donde la mayoría del año se encuentra soleado 
(lluvias comienzan hacia el verano pero de forma cada vez más esporádica) excepto por los fuertes vien- 
tos que arrastran arena. Teniendo presente esta ventaja, el prototipo bien podría ser favorecido con la 
adquisición de un pequeño equipo solar, que por otro lado tiene el adicional en cuanto al aprendizaje 
de otros aspectos como ser la comparación ecnonómica en cuanto al amortizamiento de la inversión 
o si conviene utilizar la energía eléctrica tradicional, incluyendo en estos aspectos de cálculos físicos. 
Esto en la actualidad es factible dado que existen en el mercado pequeños paneles solares adaptables a 
arduino de pequeño coste. 


En cuanto al nivel educativo, las y los estudiantes se encuentran en el cuarto año de la escuela técnica, 
donde los conocimientos de cálculo se encuentran mayormente aftanzados y pueden poner en práctica 
directa los conceptos físicos y económicos. 


Los materiales a utilizar serían: 


motor de corriente contínua o motor paso a paso unipolar 

= fuente externa para conectar una batería de voltaje mayor a 5 V 
= L293D o ULN2003A como controladores 

= fotoresistencia LDR, para medir el nivel de luz 

= microcontrolador Arduino UNO o similar 

a cables de conexión 

# resistencia de 330 Q 

# caja de cartón 

= pila de 9 V 

= placa de pruebas 


La fuente externa se necesita a fin de evitar riesgos de daños al microcontrolador que posee 5 V de 
tensión máxima. 


3. Explique cómo funcionaría el prototipo del punto 2 lo más detalladamente posible sin nece- 
sidad de explicar en detalle la programación (Por ejemplo: al recibir los primeros rayos de sol 
el sensor ...detectara que es de día y accionará ...). 
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La disposición de la ventana será de corrimiento vertical, de esta manera se aprovecha la energía poten- 
cial gravitatoria, por lo que el motor sólo funcionará cuando no haya luz solar, es decir al hacerse de 
noche simplemente el sistema hará que la persiana caiga sin una fuente externa y cuando comiencen 
a incidir los primeros fotones. 


Primera detección la ventana inicialmente se encuentra cerrada, desplegada en su totalidad. Al de- 
tectar el LDR el pasaje de cierto umbral mínimo de luminosidad, el motor paso a paso comienza 
levantar la cortina en pasos graduales. 


durante el día el sistema permanece con la cortina levantada al máximo 


atardeciendo superado el umbral mínimo de oscuridad medido por el LDR, el motor comienza a 
desenrollar en pasos mayores aprovechando la gravedad 


Es importante calibrar el LDR mediante pruebas bajo distintos ambientes de luz, puesto que puede 
confundir una fuerte tormenta donde puede generar mayor oscuridad tendiendo entonces a cerrar las 
cortinas. 


4. ¿Cómo automatizaría el timbre de su escuela? 


Una manera de automatizar el timbre escolar será mediante un buzzer (o varios, dependiendo del ta- 
maño de la escuela) y luces led. Con el objetivo de evitar posibles olvidos al activar el sistema y centrarse 
en tareas más importantes, éste se activará automáticamente al inicio de cada día mediante una foto- 
célula. 


Una vez activado, la conexión es similar a la realizada en el actividad 1, es decir se conectará en paralelo 
el buzzer y los led. Estos últimos estarán en el interior de cada aula para estudiantes con problemas 
auditivos, como también en zonas exteriores. Se programará para que suene a una determinada hora 
(entrada, recreos y salida) que dependerá de lo utilizado en cada escuela, y dure cierto tiempo. 


5. ¿Qué proyectos llevaría a cabo con sus alumnos para transformar el edificio de su escuela en un 
edificio inteligente? Los proyectos serían armar un prototipo que demuestre la factibilidad 
del trabajo, no la realización efectiva de los mismos por los alumnos. 


Para la escuela técnica agraria de San Carlos, implementaría una automatización en el cuidado de las 
huertas pequeñas que se encuentran en su interior ampliando de esta forma con conocimientos sobre 
mediciones y programación para con el riego, humedad, temperatura y demás variables relevantes. 
La factibilidad de los proyectos para automatizar los recursos, cobra relevancia por el hecho del bajo 
consumo que poseen los componentes electrónicos incluso a pesar de registrar casi constantemente 
en comparación a una sóla lámpara prendida todo el día. Simples cálculos de potencia lo demuestran. 


De forma similar a la pregunta anterior, automatizaría los timbres. Principalmente debido a que tam- 
bién se trata de una escuela albergue donde se alojan toda la semana estudiantes provenientes de los 
alrededores, donde las notificaciones no se reducen a los recreos sino a la hora de las comidas, descan- 
sos, estudios, etc. 


Al estar la escuela en constante movimiento todos los días, no sólo en el horario de clase, debe regularse 
correctamente un posible mal uso de la electricidad y el agua, también debido al tamaño del edificio y 
cantidad de ambientes y gente. Por lo tanto automatizaría las luces exteriores y las luces interiores de 
acuerdo a la luminosidad externa. Para este último caso, utilizaría sensores LDR que permitan regular 
la intensidad del led a medida que aclara/oscurece, de la misma forma debe ser capaz de mantener 
apagadas las luces cuando no haya presencia humana. 


Para el caso de la regrigeración, los sensores de temperatura y humedad serán de ayuda para regular 
la temperatura al usar aires acondicionados, siendo estos grandes consumidores y derrochadores de 
electricidad. 


